Sterowanie zurawiem
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Mechaniczne kontra elektromechaniczne.

Czym roznig sie od siebie te rodzaje sterowania zurawiem?

Wiekszo$¢ zurawi ma osiem sitownikow (lub zestawdéw sitownikéw): rotator, chwytak, wiezyczka,
dwa ramiona, dwie podpory i teleskop (tego ostatniego moze nie byc¢).

Producenci rozdzielaczy hydraulicznych musza znalez¢ jakie§ wyjscie ? jak za pomoca jak
najmniejszej liczby dzwigni sterowaé wszystkimi funkcjami zurawia?

Sporym utatwieniem bylo juz wynalezienie dZwigni krzyzakowych (tzw. ?XY?) ? mechanicznych, ale
wychylajacych sie w dwoch ptaszczyznach, wiec mogacych kierowac¢ zaréwno obrotem, jak i
podnoszeniem ramienia.

Nadal pozostaje jednak kwestia otwierania chwytaka i wysuwu teleskopu. I tu z ratunkiem
przychodza przetaczniki elektryczne. Montowane sa one na szczycie dzwigni dwukierunkowych.
Powstaje sterowanie mieszane ? elektromechaniczne.

Najwieksza zaleta sterowania elektromechanicznego jest to, ze kierowac¢ zurawiem mozna bez
odrywania rgk od dwoch gtéwnych dzwigni. Jedynie po to, by opusci¢ lub podnies¢ podpory, trzeba
przenies¢ rece na mniejsze dzwigienki posrodku.



Sterowanie elektromechaniczne jest przy tym zwykle niewiele drozsze od sterowania w petni
mechanicznego (typu 6/8 XY), w ktorym takze wysuw teleskopu i otwieranie chwytaka wymagaja
oderwania rak od dzwigni krzyzakowych.

Dla wprawnego operatora roznica jest uderzajaca! Wydajnos¢ rosnie niewspotmiernie.
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